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Bu Derste Islenecek Konular

Cift Etkili Silindirin 4/2 ile Kumandasi

e Devre semasinin tahtada cizilmesi
e Devre semasinin automation studio programinda uygulamasi
* Devrenin Hidrolik Pnématik Laboratuarindaki deney setinde uygulamasi
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Uygulama Sorusu

* Hidrolik bir kazan kapagi cift etkili silindirle acihp kapanacaktir.
Silindirin tahrik ve kontroli kol kumandali, yay geri getirmeli

4\2yonlendirme valfi ile olmasi gerekmektedir. 4\2 kumanda edince

Silindir agirligi: 9 kg
Piston ¢api: 16 mm
Rod ¢api: 10 mm
Strok: 200 mm
Debi (Q): 2 L/dak
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Istenenler
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Devre semasini ¢iziniz

Devreyi kurarak calistiriniz

ileri ve geri hareketlerde, hareket basincini ve yigilma basincini élciiniiz.
Bu basinglarin farkhlik nedenini bir sonuca baglayiniz.

lleri ve geri hareket zamanini hesaplayiniz ve neticeleri 6lcerek elde ettiginiz
zaman degerleri ile karsilastiriniz.

Gidis gelis zamanini gozleyip tabloya kaydediniz

Hareket ve yigilma basincini gézleyip tabloya kaydediniz

Bu agirhgi kaldirmak icin en az kag bar gerektigini hesaplayiniz.
Silindirin ileri hareket zamanini hesaplayiniz.

Silindirin geri hareket zamanini hesaplayiniz.
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Devrede kullanilacak elemanlar

* Elektrik Motoru

* Kavrama

* Pompa (60 bar basing ve 2 lpm debi)

* Tank

e Basin¢g Emniyet Valfi (50 bar)

* Manometre

* Manivela kumandali 4/2 yon kontrol valfi
* Cift Etkili Silindir (9 kg yuk)
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Devre Semasi ve Sonuclar
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lleri ve geri hareketteki basing farkinin sebebi

* ileri ve geri hareketteki basinclar farklidir. Ciinkii ileri harekette piston
alani daha buyikken geri harekette piston kolundan dolayi piston alani
ktcular. Bu durumda geri hareketteki basin¢ daha buyuk olur.
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Hesaplamalar
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Kaynaklar

* Hidrolik Pnomatik Ders Notlari, Prof. Dr. Riza Gurbuz

e Hidrolik Pnédmatik Ders Sunumlari, Atalay Cicek
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